智能机器人微专业报名须知

一、微专业名称：智能机器人 
二、开办单位：智能工程学院 
三、招生对象：23级本科生，在校非机器人工程专业的理工科专业本科生。 
四、学习年限：1年（2025-2026学年）
五、课程安排
	课程名称
	学时
	学分
	开课学期
	任课教师
	开课周次
	备注

	机器人技术基础
	32
	2
	2025-2026-1
	唐湘、邹宇新
	19-20
	集中授课

	传感器与检测技术
	32
	2
	2025-2026-1
	刘玄、王郁芊
	19-20
	集中授课

	单片机原理及应用
	48
	3
	2025-2026-1
	唐湘、郭建强
	19-20
	集中授课

	数字图像处理与机器视觉
	32
	2
	2025-2026-2
	待定
	2-17
	晚上/周末

	机器人操作系统
	32
	2
	2025-2026-2
	待定
	2-17
	晚上/周末

	人机交互技术
	32
	2
	2025-2026-2
	待定
	2-17
	晚上/周末


六、报名、选拔方式 
报名时间：2025年12月1日—2025年12月5日。
报名方式：申请人填写《智能机器人微专业修读申请表》（见附表），并提交到吉时雨410智能工程学院教务办。
选拔流程：材料初审、面试时间为2025年12月8日—10日。 
七、联系方式 
1.联系人：周老师，电话：17774629592；QQ：309856180。
2.报名咨询及后期通知QQ群：863691373
欢迎有兴趣的同学踊跃报名，请有意向的同学务必及时加入QQ群。

附：1.修读申请表
[bookmark: _GoBack]2.微专业简介
智能工程学院
2025年11月25日
智能机器人“微专业”修读申请表
	姓名
	
	学号
	

	班级
	
	联系电话
	

	学院
	
	专业
	

	申请理由（200字以内）
（包括但不限于学业表现、获奖情况、对申报“微专业”的了解、发展志向）


















	辅导员意见
	


                                                 签字：
 年  月   日

	微专业所在学院意见
	是否同意接收：  同意   不同意 
经办人签字：                              
    
   年  月   日       




智能机器人微专业

一、微专业简介
随着人工智能、大数据、云计算等技术的飞速发展，智能机器人在工业自动化、医疗健康、服务娱乐、军事探索等领域展现出巨大潜力。本专业面向全校非机器人工程专业的理工科专业大二及以上学生开设，旨在培养学生在智能机器人领域的综合技能与素养。本专业课程涵盖了机器人技术基础、传感器与检测技术、单片机原理及应用、机器人操作系统、数字图像处理与机器视觉、人机交互技术等多个方面，融合机械工程、电子工程、计算机科学、人工智能等多学科知识，通过项目制实践教学，使学生能够深入理解智能机器人的工作原理，掌握其核心技术和应用方法，为未来职业生涯或进一步深造打下坚实基础。
二、微专业特色
1.跨学科融合培养体系
学科交叉设计：融合机器人技术基础、数字图像处理与机器视觉、人机交互技术三大核心领域，构建“硬件+软件+智能”复合知识链。
2.赛创结合育人，产教深度融合
校企共建课程，由企业导师参与实践课程教学，同时，在课程中嵌入“中国机器人及人工智能大赛”等赛题。
3.项目制教学贯穿整个人才培养环节
学生以团队的形式，通过市场调研，制作复杂的工程产品。同时，利用专业相关的理论、先进工具、先进方法解决企业工程实际问题。
三、开设课程
课程设置包括概念、理论基础、主要技术、实践操作以及拓展学习等内容，使学生掌握相对完整和系统的智能机器人的相关知识，使学生初步具备对智能机器人核心技术的掌握，对智能机器人行业及发展有较深入的了解。工程实践环节采用项目式的形式组织教学，培养学生实际动手能力和创新思维。共开设6门课程，详细介绍如下。
机器人技术基础：机器人技术基础课程为智能机器人微专业的一门重要的专业基础必修课程。涉及机械工程学、控制工程、自动化等领域，在培养学生的机器人综合设计能力和创新能力所需的知识结构中，占有十分重要的地位。通过本课程学习，使学生对机器人相关理论和实践有一个较全面、深入的认识，培养学生综合运用所学基础理论和专业知识进行机器人工程实践的能力。本课程不仅为学生学习相关技术基础课程和专业课程起到承前启后的作用，而且为今后从事机器人设计、研究和开发创新奠定必要的基础，具有强化学生对机器人技术工作的适应能力和开发创造能力的作用。
传感器与检测技术：传感器与检测技术课程是新工科背景下培养实践型工程技术人才的专业必修课，通过“项目制教学”整合传感器原理、信号处理与系统设计等教学模块，聚焦机器人工业场景中的真实问题。采用“案例 仿真+真实实操”相结合的策略，依托 LabVIEW 虚拟仿真平台和实体开发工具，搭建“教室即车间”的教学场景，让学生在金属探测器灵 敏度调试、超声波测距动态显示等任务中直面工业现场的真实挑战，如噪声抑制、动态误差标定等。通过分组协作，学生在完成硬件焊接、电路调试、误差标定的过程中，同步强化团队协作与工程文档规范意识，而 LabVIEW 与微控制器的联合开发则培养跨学科技术整合能力。
单片机原理及应用：单片机原理及应用课程是采用真实工作任务，通过“项目驱动”教学模式，对广泛应用的 STC89C52 单片机的工作原理、应用系统剖析，使学生获得有关单片机硬件、软件的基本概念、基本知识和单片机应用系统的设计、编程入门知识，以及用 C 语言进行程序设计、运行、调试等基本技能，培养学生分析问题和解决问题的能力。本课程是为从事嵌入式电子产品的生产与开发企业培养具有单片机应用产品设计、分析、调试和制作能力的技能型人才，对学生职业岗位能力培养和职业素质养成起着主要支撑作用。
数字图像处理与机器视觉：图像处理与机器视觉课程是智能机器人微专业的专业必修课程。本课程的任务是使学生掌握在数字图像处理领域的基本理论、基本知识以及基本方法，学会分析实际问题的需求，能运用所学基本知识设计视觉系统，并通过系统分析与程序编写解决实际问题，并学会图像处理中常见问题的综合设计方案。本课程在前续程序设计等课程的基础上，更加注重解决实际问题，为今后从事机电、机器人、工业自动化等领域的研究和开发创新奠定必要的基础。
机器人操作系统：机器人操作系统课程是智能机器人微专业的专业必修课程。通过本课程学习，学生可熟练运用示例代码、开源程序、ROS工具等完成对机器人的操作控制；同时，学生还能够理解如何使用常用传感器，并为机器人增加新的功能，如自动导航等；这些知识可以为学生从事机器人工程领域的工作奠定基础。此外，还可以让学生对机器人的编程和控制有一个较全面、深入的认识，培养学生综合运用所学基础理论和专业知识进行机器人研发的能力。
人机交互技术：人机交互技术是指通过计算机输入、输出设备，以有效的方式实现人与计算机对话的技术。人机交互技术包括机器通过输出或显示设备给人提供大量有关信息及提示请示等，人通过输入设备给机器输入有关信息，回答问题及提示请示等。












